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Zjednoduste si rizeni robotu

Systém Kinematics prenesl integraci rizeni o stupinek vys

Vyuziti robotl v balicich, premistovacich,
montaznich a jinych slozitych aplikacich rizeni
pohybu mUize ohromné zdokonalit G¢innost
a vykon strojniho Fizeni. Zadlefiovani robott
do strojniho zafizeni mlze vsak byt kompli-
kované a naroc¢né na cas a casto vyzaduijici
kombinaci riiznorodych hardwarovych a soft-
warovych komponent od rznych prodejcti.

Spole¢nost Rockwell Automation nyni zjed-
nodusila Fizeni robotu. Efektivné zakompono-
vala systém Kinematics do jednoho reSeni
Kinetix Integrated Motion Solution. Systém
Kinematics poskytuje samostatné, integrova-
né reseni pro nékolik disciplin a eliminuje tak
potrebu dalsich robotickych a bezpeénostnich
ridicich systémd, softwaru a specialnich uziva-
telskych funkénich blokd typicky potrebnych
pri zaclenovani robota do aplikace. To vyraz-
né snizuje Cas a naklady na vyvoj i programo-
vani. Vyrobci strojniho zarizeni a koncovi uzi-
vatelé mohou program snadno naprogramo-
vat pomoci jednoduchych kartézskych sou-
radnic, pricemz o prislusné transformace sys-
tému Kinematics se postard ridici systém.

Software RSLogix 5000 umozriuje fizeni klou-
bovych robott se 2 a 3 osami, robot’i SCARA,
H-botl a robotl s geometrii Delta implicitné
se standardnimi a bezpecnostnimi Fidicimi
systémy ControlLogix. Zasluhou zptsobu, jak
je transformace systému Kinematics imple-
mentovana do fidicich systémd RSLogix 5000
a ControlLogix, mohou uzivatelé iniciovat
transformaci systému Kinematics pomoci no-
vé pridané instrukce a poté jen opétovné
pouZzit rozsifenou a znamou sadu pohybovych
instrukci k naprogramovani robota a pohybo-
vych komponent aplikace. Vyvoj a integraci
navic ulehéuje knihovna dostupnych add-on
instrukci.

Radu vyhod pro balici a jiné vyrobni aplikace
prinaseji zejména roboti Delta. Rychlost a fle-
xibilita z nich déla idealni nastroj pro aplikace
s premistovanim lehkych nakladi na kratké

. AT&P journal 4/2009

vzdalenosti. Roboti jsou schopni velmi rych-
lych taktd — az 180 za minutu — a tim padem
maji i vysokou priichodnost. Geometrie robo-
th rovnéz umozniuje rychly trojrozmérny po-
hyb a nataceni nakladu kolem jeho svislé osy.

Dlouha zZivotnost,

nenaroc¢na udrzba

Klicovou vyhodou technologie robotti Delta
je schopnost snadno prechazet na jiné pro-
dukty. A jelikoz jsou motory osazeny na za-
kladnu a nepohybuiji se, kabely motoru se ne-
musi ohybat, coz snizuje jejich opotrebeni a
cetnost vymeény. Jednoducha mechanicka kon-
strukce se promita do nizké hlu¢nosti, dlouhé
Zivotnosti, nenarocné Udrzby a snadného pri-
stupu ke vS§em pohyblivym soucastem.

Spole¢nost Rockwell Automation nabizi pro
robota Delta rozsifenou knihovnu aplikacnich
instrukci systému Logix. Knihovna obsahuje
podporu pro obvyklé aplika¢ni funkce, jako je
rizeni drahy pri pfemistovani, rizeni pomocné
osy, algoritmy sledovani dopravniku, vizualni
systémové rozhrani, obsluzné rozhrani umoz-
nujici oboustranné udceni, fizeni vystupu na
bazi polohy a casu.

Regeni oteviené architektury vam umoziuje
pouzivat nejlepsi dostupna zarizeni. Snizuje
rovnéz naklady na systém eliminaci samostat-
ného ridiciho systému robota nebo ridici skii-
né a také redundantnich komponent, jako je
obsluzné rozhrani.

Jednotka RSLogix 5000 je jedinym softwaro-
vym balikem potrebnym ke kompletnimu ri-
zeni linky, buriky a robota. Uzivatelé mohou
naprogramovat aplikaci s robotem pomoci
znamého, srozumitelného strukturovaného
textu logickych funkci jazyka Ladder nebo dia-
gramem sekvenénich funkci. To znamena, ze
neni potieba volat prodejce robota kviili zmé-
nam v programu, ¢imz usetfite cas i penize.
Eliminace sitového rozhrani snizujiciho vykon-
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nost a prechod ze slozitého rizeni burika/linka
na Fizeni robota soucinnymi logickymi funkce-
mi prinasi dalsi vyhody, jako je snadna integra-
ce a vysoka vykonnost strojniho zarizeni.

Cilové aplikace systému Kinematics zahrnuiji
baleni, manipulaci s materidlem a montazni
aplikace. Systém Kinematics je perfektnim re-
Senim pro vyrobce strojniho zarizeni, systé-
mové integratory a koncové uzivatele hledaji-
ci jednodussi alternativy pro sestavovani svych
robotid nebo pri nakupu standardnich mecha-
nickych soucasti.
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